
■ARH350A用エアーアタッチメント組立手順 20210609
ASPINA

ALBU
●セット一覧

●仕様

●組立手順
1. ロボットハンドのトップカバーの中空穴にエアーアタッチメントを通して、
  組立ネジで固定します。

2. ロボットハンドのエアーアタッチメントの後部シャフトにホルダーを通します。
  継手エルボと継手ストレートを上向きに取り付けてください。
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ハンド側 ※ホルダーの凹み方向をハンド側に付けてください。
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3. 以上で手順は完了になります。吸着パッド取り付け部に吸着パッドを取り付けて
 ご使用ください。

吸着パット取り付け例：

メーカー Pisco
型番 VPE30PBS23M5-FS

吸着パッド取り付け部


